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PROYECTO DE DECLARACION
LA HONORABLE CAMARA DE DIPUTADOS DE LA PROVINCIA DE BUENOS AIRES
DECLARA
Su beneplacito y felicitacién a Dylan Quiroga, estudiante de ingenieria electronica

de la Universidad Nacional de La Matanza (UNLaM), quien logréd crear un robot

cuadripedo con material impreso en 3D.
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Dylan Quiroga, es estudiante oriundo de La Tablada, que cursa ingenieria
electronica en la Universidad Nacional de La Matanza (UNLaM), una de las carreras

fundamentales para el desarrollo de nuestro pafs en la produccién de valor agregado.

De manera autodidacta, y con la ayuda de videos y material de internet, este joven
estudiante creé un robot cuadripedo con material impreso en 3D, que lleva el
sobrenombre de “Rocky”, y se puede controlar de manera remota. Asi mismo, con este
proyecto llegb a participar en el concurso INNOVAR 2023 del Ministerio de Ciencia y

Tecnologia de la Nacién en la categoria “Innovacion en la Universidad”.

En una entrevista reciente con el noticiero Telenoche, se explay6é sobre el
proyecto que llevd casi tres afios y nacié en su habitacion/laboratorio, y conto los
desafios y el avance progresivo que tuvo en la construccion del robot. “En el programa
de disefio se va el 50 por ciento del tiempo. Primero creo la estructura general y, luego
divido por partes para que sea sencillo de imprimir. Disefio las piezas, las paso a una

tarjeta SD y las imprimo”, conto.
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“Este tipo de robot es utilizado especificamente en el area de seguridad. ‘Rocky
pasod de ser un proyecto a algo muy parecido a un producto. Se convirtié en un robot de
vigilancia”, aseguré. Sin embargo, todas las funciones matematicas que requiri6 el robot
no funcionaron desde el primer intento. “Hubo muchos fallos. Habia cierta frustracion
cuando la feoria funcionaba, pero lo llevabas a la practica y el robot hacia cualquier cosa.
Hay que armarse de paciencia y tener gente a tu alrededor que te motive y apoye en

todo el proceso. Nunca hay que bajar los brazos”, recomend6 Dylan.

Para Dylan, uno de los mayores retos fue no recurrir a planos ya disefiados sobre
el movimiento del robot. Sin embargo, el robot cuadripedo basa su funcionamiento en
ecuaciones matematicas y algoritmos. Dylan no solo cre6 a “Rocky”, también programo
una aplicaciéon moévil para poder controlarlo. La velocidad de sus pasos y el tipo de
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marcha pueden ser controlados desde su celular. Otra caracteristica del robot, es que
tiene una camara incorporada para poder ver en tiempo real los movimientos del

cuadrlpedo.

Es decir, que el proyecto de este estudiante requirié afrontar y superar grandes
desafios de hardware y software para tener un robot funcional, lo cual denota su gran
capacidad y creatividad para la invencién y la superacién de problemas tanto mecanicos

como informaticos.

El joven matancero de 25 afios destaco en la entrevista la felicidad de ver el fruto
del esfuerzo, luego de tantos afios de estudio, y también compartié sus proyectos a
futuro. “Mi ilusién es poder abrir una empresa, donde pueda disefiar este tipo de robots
y sus variantes. Me guslaria estar involucrado en toda esa area. Ese es mi objelivo”,

cerro.

La entrevista a Dylan puede verse en https://www.youtube.com/watch?v=ij_y-e-

QsXY

Por todo lo expuesto, solicito a los Sres. Legisladores acompaiien con su voto la

presente iniciativa.



